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Metodika testi pro zarizeni LZZ

Provadéné testy jsou seskupeny do nasledujicich kategorii:

Kontrola dokumentace zékladni desky pouzitého pocitace

Kontrola ,,fyzické* pritomnosti v§ech pozadovanych vstupi/vystupti

Vnéjsi vizudlni kontrola

Modul GPS — kontrola modulu a dokumentace

Uzivatelsky monitor — kontrola monitoru a dokumentace

Video server — vngjsi kontrola video serveru a dokumentace

Kamery — kontrola kamery a dokumentace

Kamery — kontrola horizontalniho zabéru kamery

Kompletni sestava — test propojeni komponent

10 Kompletni sestava — méfeni piikonu

11. Kompletni sestava — kKlimaticky test

12. Kompletni sestava — test kompatibility napajeni z palubni sité vozidla

13. Kompletni sestava — test korektniho vypnuti (napajeni 12,0 V)

14. Provoz sestavy — kontrola udaja ziskanych z opera¢niho systému

15. Test aplikace Navigace

16. Test aplikace Navigace — ru¢ni nastaveni cile z aktualni pozice (Praha) na centrum mésta
Olomouc

17. Test aplikace Navigace — test automatického zadani cile pomoci pfijatych dat z portu RS232

18. Test detekce poruch pomoci Diagnostického SW

19. Potizeni testovaciho zaznamu

20. Funkce videoserveru

21. Vyhodnoceni testovaciho video souboru

22. Test softwarové klavesnice

23. Funkce vestavéného video piehravace

24. Aplikaéni SW pro vyhodnocovani testovaciho zaznamu na externim PC

CoNoO~wWNE

Metodika ovéreni a vyhodnoceni

Ovéteni dodaného zatizeni bude provedeno v EMC laboratofi Katedry telekomunikaéni techniky
fakulty elektrotechnické CVUT v Praze. Zaiizeni bude dodano k testovani jako kompaktni sestava
na nosném ramu s propojovaci kabelazi.

Testy, které by mohly zptisobit HW nefunkénost dodaného zatizeni, budou testovany v sou¢innosti
s Dodavatelem i Zadavatelem.

Elektronicky podepsal(a) Ing.
Stanislav Loskot
Datum: 2014.05.07 09:09:53 CEST



Zpracované vysledky jednotlivych testd budou uvedeny v nasledujicich tabulkach. V tabulkécli'e

kromé popisu testu uveden i jeho vysledek v podobé ok — zatizeni dané zkousce vyhoveélo nebo
*. U testl, kde bylo potieba provést urcité vysvétleni at’ uz samotného provedeni

testu nebo jeho vysledku, bude v poznamce tato skute¢nost uvedena.
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Tabulka vyhodnoceni testti zarizeni LZZ

Kontrola dokumentace zakladni desky pouzitého pocitace

¢.

Kontrolovana polozka

ok
IN

Poznamka

Shodnost zakladni desky a ptfedlozené dokumentace

Pocet jader procesoru

AW IN| P

Frekvence procesoru

Ptitomnost miniPCI express

Kontrola ,,fyzické* pritomnosti v§ech poZadovanych vstupi/vystupt

1. RS232

2. RS232 piipadn& RS485
RJ45

© 00 N O o

4x USB
Vystup videosignalu (VGA/DVI/HDMI)

Napajeni — libovolné robustni feSeni (konektor se zamkem)
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Vnéjsi vizualni kontrola

11
12

Kovovy robustni box

Pasivni chlazeni

Modul GPS — kontrola modulu a dokumentace

13
14

Shodnost modulu a ptedlozené¢ dokumentace

Chip minimaln¢ SiRF III, nebo kompatibilni, ptipadné vyssi

Uzivatelsky monitor — kontrola monitoru a dokumentace

15
16

Shodnost monitoru a piedlozené dokumentace
Vstup videosignalu (VGA/DVI/HDMI)

17
18

RozliSeni dle dokumentace minimalné 800x480 bodu (fyzicky)
Uhlopiicka miniméalng 8" (20cm)

19
20

Ptitomnost reproduktoru
Pracovni teplota -10 — +50°C

21

Ptipojeni kabeldZe pomoci konektorli se zamkem

22
23

Napgjeni 12V
Dotykovy displej
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Video server — vnéjsi kontrola video serveru
24 Shodnost videoserveru a piedlozené dokumentace

25 Robustni kovové provedeni boxu, pasivni chlazeni

26 Vyjimatelné pamét'ové médium

27 Vyjmuti pamétového média jiSténo zdmkem

28 HW a SW konstrukce videoserveru musi umoznit pfipojeni minimaln¢ 2 IP kamery

29 Externi logické vstupy (pro signadly VRZ) minimalné 4

Kamery — kontrola kamery a dokumentace

30 Shodnost kamery a ptedlozené dokumentace

31 Hmotnost kamery a objektivu neptfesahuje hmotnost 700g

32 Parametr ,,minimalni svételnost“ (kontrola podle dokumentace)
33 Rozsah teplot -10 — +50°C

34 | Rozliseni minimalné 1280x720

35 Moznost zvySeni kvality obrazu (ptikaz pies IP, nebo hardwarovy vstup)

36 Napajeni (12V PoE)

Kamery — kontrola horizontalniho zibéru kamery

37 Uhel zdbéru minimalné 60 °

[rad] =2 *arctg(d/(2-f))

d... horizontalni rozmér senzoru [mm] (1/3 4,8mm, 1/4* 3,6mm)
f... ohniskova vzdalenost objektivu [mm]

Kompletni sestava — test propojeni komponent

‘ 38 ‘Ve§keré propojeni jsou dratova

- 5/10 -



Detail testu:
Na laboratornim napajecim zdroji nastavit vystupni napéti pro sestavu 12,0 V, vlozit ampérmetr mezi svorku + laboratorniho zdroje a napéjeci vstup
sestavy, odecist hodnoty proudu v jednotlivych rezimech.

Kompletni sestava — méfeni prikonu
39 Piipojené napdjeni, ale sestava vypnuta — nepfesahuje 90 mA

40 Varianta M1 (plny provoz, sviti LCD, pfipojena GPS, béZi navigace) — nepfesahuje v
,ustaleném stavu 3,4 A

41 Varianta M4 (plny provoz, sviti LCD, pfipojena GPS, bézi piehravani videa, bézi zaznam
ze dvou kamer) — neptesahuje v ,,ustaleném stavu“ 5,9 A

Kompletni sestava — klimaticky test

42 |Po 1 hoding v prostoru s teplotou -10 °C lze spustit (do 120 sekund zobrazena tivodni
obrazovka operac¢niho systému, nebo ovladaci aplikace)

43 |Bez restartu operacniho systému vydrzi sestava v provozu minimalné¢ dal$ich 30 minut

Kompletni sestava — test kompatibility napajeni z palubni sité vozidla
44  Spustit sestavu M4 pii napajecim napéti 11,7 V (vyckat na ivodni obrazovku systému)

45 Bezchybny béh sestavy pii napéti 10,9 V po dobu minimaln€¢ 10 minut (kontrolovat
¢innost OS)

46 Bezchybny béh sestavy pii napéti 14,8 V po dobu minimaln€¢ 10 minut (kontrolovat
¢innost OS)

47 Bezchybny béh sestavy pii zménach napéti mezi hodnotami 10,9 — 14,8 VV (kontrolovat
¢innost OS)

48 Korektni vypnuti pfi napéti cca +10 V

49 Opétovné bezchybné spusténi pifi zméné napéti na 12,0 V

- 6/10 -



Kompletni sestava — test korektniho vypnuti (napajeni 12,0 V)
50 Automaticky se vypne nejdiive po 3 minutach

51 Lze znovu spravné automaticky spustit

Detail testu:
Zmeéfteni ¢asu vypnuti systému po odpojeni spoustéciho signélu.

Provoz sestavy — kontrola idaja ziskanych z opera¢niho systému

52 Operacni pamét — minimaln¢ 4GB

53 Kontrola ulozisté pro operacni systém a aplikace — minimaln¢ 32GB

54 ' Akcelerace OpenGL (podle dokumentace, nebo testovacim programem)

Test aplikace Navigace

55 Spusténi aplikace Navigace

56 Po zachyceni polohy GPS piijimacem zobrazit okoli aktualni pozice na mapée

Test aplikace Navigace — ru¢ni nastaveni cile z aktualni pozice (Praha) na centrum mésta Olomouc
57 Probéhl vypocet trasy

58 Wypoctena vzdalenost, moznost volby trasy (napt. ptes Brno/Hradec Kralové)

59 Moznost spustit navigaci na zadany cil

60 Zvukové ohlaseni prvniho pokynu
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Test aplikace Navigace — test automatického zadani cile pomoci prijatych dat z portu RS232

61 | Posadka je upozornéna na ptichod navigacnich soufadnic

62 |Po potvrzeni je automaticky spusténa navigace na cil

63 | Zpet odeslan status (1 byte) — priklad 127 — vyjezd

Detail testu:

Vyslat datovou vétu (pomoci sériového rozhrani), testovaci PC — PC CAR, napf. fetézec:
<d><p0s>49.123456, 14.123456</pos><id>12345.67</id><rep>000</rep></d>

Test detekce poruch pomoci Diagnostického SW

64 Info (akusticky a opticky) o neprobihajicim zaznamu pfedni kamery (rozpojeny kabel)

65 Info (akusticky a opticky) o neprobihajicim zaznamu zadni kamery (rozpojeny kabel)

66 Info (opticky) o nedostupnosti GPS (ztrata signalu)

67 Info (akusticky a opticky) pfi odpojeni videoserveru

68 Info (akusticky a opticky) pti nizkém napéti zalozniho akumulatoru

Porizeni testovaciho zdiznamu
69 Nahrat 1. zaznam — 10 minut / obé kamery / nizka kvalita / pohyblivy obraz

70 Nahrat 2. zaznam (né€kolik minut), postupné piikladani napéti 12 V na jednotlivé logické
vstupy (urcéené pro VRZ)

71 Nahrat 3. zaznam (n€kolik minut) denni svétlo — pohled na vozidlo s RZ 10 m od
objektivu kamery

72 Nahrat 4. zaznam (n€kolik minut) umélé osvétleni — pohled na vozidlo s RZ 5m od
objektivu kamery
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Funkce videoserveru
73

74

Moznost zkopirovat video soubory (podle data a ¢asu) na flash disk

Vyjmuti pamét'ového média a piipojeni k jinému PC (standardni souborovy systém)

Vyhodnoceni zaznamenané¢ho video souboru

75 Lze video soubor pichrat béznym piehravacem (napi. VLC). Soucasti video souboru
(obrazu) jsou pozadované dodate¢né informace uvedené v technické specifikaci

76 Rozliseni video zdznamu 1 je minimalné¢ 1280x720 boda

77 Pocet snimki za sekundu je v mezich 15 — 30 (zdznam 1)
78 Typ kodeku je (MPEG4/H.264, nebo MJPEQG) (zaznam 1)

79 Zaznam 1 — pfitomnost udaje v obraze — aktudlni ¢as a datum

80 Zéaznam 1 — pfitomnost tidaje v obraze — aktudlni GPS soufadnice

81 Zaznam 1 — pfitomnost tidaje v obraze — aktualni rychlost

82 | Zéaznam 1 — pfitomnost tidaje v obraze — aktudlni stav VRZ

83 Zaznam 1 — piitomnost udaje v obraze — oznaceni vozidla

84 | Zéaznam 1 — pfitomnost tidaje v obraze — oznaceni kamery

85 | Zéaznam 2 — odpovidajici zména zobrazeni stavii VRZ

86 | Zaznam 2 — pii aktivaci vstupu pro majék se zvysi datovy tok video souboru

87 Zéaznam 3 — denni svétlo — vozidlo s RZ 10 m od objektivu kamery — na zaznamu lze
piecist RZ

88 Zaznam 4 — um¢lé osvétleni — vozidlo s RZ 5 m od objektivu kamery — na zdznamu lze
piecist RZ
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Funkce vestavéného video pirehravace

89 Moznost vyhledavat podle ¢asu (2 hodiny zpét)

90 Moznost prohlizeni zaznamt piredni kamery (posuvnik na ¢asové ose)

91 Moznost prohlizeni zaznamii zadni kamery (posuvnik na ¢asové ose)

92 Nelze mazat video soubory

Aplikacni SW pro vyhodnocovani porizeného ziznamu na externim PC

93 Moznost piehrat video soubory potizené videoserverem S pozadovanymi parametry podle

technické specdifikace

94 Volba obrazu piedni/zadni/obou soucasné

95

Aktualni pozice na mapovém podkladu (pfi testu pouzit externi map.podklady)

Test softwarové klavesnice
96 Ceska diakritika bez soucasného stisku vice klaves
97 | Pres 2/3 displeje

‘ 98 ‘ Zadavani znakl podle normy ICAO — cestovni pasy
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