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Technické podminky
Lokaliza¢ni a zaznamova zafizeni pro krajska feditelstvi policie (dale jen ,,LZZ*).
Je pozadovana dodavka a montaz specialniho technického vybaveni do sluzebnich vozidel
krajskych feditelstvi policie (KRP) spliujici svoji funkei nize specifikovanou potiebu

akceschopnosti, efektivity plsobeni a vysoké mobility pfi feSeni mimotfadnych udalosti
a krizovych stavu.

Tabulka 1 Rozd&leni LZZ dle KRP

LZZ - pocet kusii
Modul (M)
KRP _M L _M 4 Celkem
Varianta (V) Varianta (V)
V1 V2 V1 V2 V3
Plk 0 0 154 7 0 161
Kvk 45 0 61 3 0 109
J¢k 0 0 144 7 0 151
Ulk 153 0 49 10 0 212
Lbk 73 0 24 8 0 105
Stck 0 0 257 10 0 267
Khk 79 0 71 7 0 157
Pak 25 0 60 2 0 87
Msk 0 0 225 6 0 231
Olk 0 0 99 5 0 104
Jmk 126 0 74 7 0 207
ZIk 40 2 32 4 0 78
kVy 25 0 51 5 0 81
hl. m. Praha 178 0 149 0 41 368
Celkem 744 2 1450 81 41 2318

V1 - zakladni varianta, montaz do Skody Octavia
V2 - stejnd jako V1, montdz do VW Transporter
V3 - upravena varianta 1

Uvedend varianta V3 modulu M4 pro KRP hl. m. Prahy se lisi, nebot jsou jiz pofizena
nékterd zafizeni (uzivatelsky monitor, PC CAR a vozidlovd montdZni sada), kterd by za
stejnych podminek byla standardni souc¢asti varianty V1.

Elektronicky podepsal(a) Ing.
Stanislav Loskot
Datum: 2014.05.07 09:10:43 CEST
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Prehled poloZek v jednotlivych variantach modulu

Tabulka 2 Piehled poloZek v jednotlivych variantach moduli

LZZ - soucasti - pocet na 1 ks

Modul (M)

Polozka M1 M4

Varianta (V) Varianta (V)

V1 V2 | V1 |V2|V3

Uzivatelsky monitor v¢. montazni sady

PC CAR

Navigace (SW)

Videoserver

Kamery (2 x)

Uzivatelska aplikace a diagnosticky SW

Vozidlova montazni sada

= =1
L I k== T

RRrlRrRPrRrRRP|-

RRrlRrRPrRrRRP|-
=1 ==

Montaz

pozn.: 1 - je soucasti modulu, 0 - neni soucasti modulu,

(soucasti vSech variant je vozidlova radiostanice s GPS modulem, které jsou predmétem dodavky
vymezené ¢asti €. 1)

LZZ - soucasti - pocet ks celkem
Polozka Celkem
Uzivatelsky monitor v¢. montdzni sady 2277
PC CAR 2277
Navigace (SW) 2 318
Videoserver 1572
Kamery (2 x) 1572
UZivatelskd aplikace a diagnosticky SW 2318
Vozidlova montdzni sada 2277
Montaz 2 318

Zakladni popis pozadovanych funkénosti L.ZZ

Zéakladnim komunika¢nim prostiedkem je vozidlova radiostanice (radiovy terminal) v¢.
panelu CCP (tidici panel radiového terminalu), které jsou v soucasné dobé jiz dodavany a
montovany do vozidel PCR a externi akustické soupravy, PC CAR s dotykovym monitorem.
K PC CAR je pripojen radioterminal a videoserver . PC CAR zabezpecuje datovou
komunikaci prostfednictvim radiového termindlu a piehravani pofizenych videozaznami.
Dale je ve vozidle umistén videoserver, na ktery jsou pfipojeny dvé kamery (pfedni a zadni)
snimajici situaci pfed a za vozidlem. Nahrand data se ukladaji na velkokapacitni zafizeni,
které je vyjimatelné pro dalSi vyuZiti pofizenych zaznaml. SW Videoserveru umoziuje
jednoduchym zpisobem ,,stazeni* pfedem vybranych dat na pfenosné medium (pouze spravce
systému). Data musi byt ve formatu, ktery je zpracovatelny béZnym freewarovym softwarem.
Ovladani celé¢ vestavby je pouze pomoci dotykového LCD, pro administraci systému se
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pripousti vyuziti klavesnice s mysi pfipojenou k PC jednotce (pouze spravce systému).
Neprtipousti se pouziti jakéhokoliv dalkového ovladani apod. (napt. ovladani videoserveru).

Zjednodusené blokové schéma
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externi pracovani videa

Infrastruktura PEGAS

IP.

I AVL server

Operacni strediska a jejich
pracovisté

Aplikace

Datovy portal

Elektronicka posta
PEGAS

Aplikace

Dispecerské pfacovisté

>

externi zpracovani
zaznamu videa

Pozn:

AVL - automaticka lokalizace vozidel systému PEGAS?

BS - zakladnova stanice systému PEGAS
TDM - datovy kandl systému PEGAS
MSW - radioustiedna systému PEGAS

Elektronickd poSta PEGAS — vtomto piipad¢ ,,Chat“ mezi posadkou a operaénim

sttediskem ke konkrétni udalosti

! systém PEGAS je narodni digitalni, trunkovy, radiovy systém na technologii Tetrapol, ktery celoplo$n€ v ramci
Ceské republiky vyuzivaji ptedevsim slozky Integrovaného zdchranného systému.

3/13




Piiloha ¢. 5 k C.j. PPR-24824-178/CJ-2013-990640

Externi zpracovani videa — v tomto pfipadé¢ Off Line (externi HDD, USB) pienos dat
k dalsimu zpracovani. V Zadném pripadé se nejedna o On Line videopienos!!!

Schéma jednotlivvch Moduli:

Modul 1

Mozidlova anténa

PEGAS °
Y ; *

GPS
lokalizace

Napajeni z
palubni sité vozidla

Zalohované
, __ napajeni =125V
Zalohované
napajeni

RS232
protokol CGA

<

i Radioterminal
Protokol
D'IiAP
R
- Uzivatelsky monitor
PC CAR
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Modul 4

PEGAS
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Vozidlova anténa °

Y

— — m\‘ lokalizace
Lo g t——— b
I
Napajeni z

palubni sité vozidla

Zalohované

" — napajeni -—E/E

Zalohované

napajeni RS232

protokol CGA

Radioterminal

|
Protokol
VRZ GPS
Video
Uzivatelsky monitor
Ovladaci
pult VRZ
Prenos -
- videa ; =
q o
Stavové
Kamera 1 Vyjimatelné Signaly VRZ Kamera 2|
pameétove
medium
Videoserver
Pozn:

VRZ - Vystrazné a Rozhlasové Zatizeni
GPS Video - GPS jednotka zabezpecujici ziskavani pozic¢nich dat vozidla do videozdznamu

apro SW

navigaci a jednotny ¢as pro PC CAR a videoserver (Ize vyuzit/sdilet s GPS

pfijimacem piipojenym k PC CAR).
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Technické parametry jednotlivych komponent LZZ

Vzhledem ke specialnimu rezimu vozidla (napf. pii zastaveni vozidla - cCasté napdjeni
z externtho AKU) pozadujeme volit komponenty a konfigurace s co nejniz§i spotiebou
elektrické energie a tepelného vyzatrovani.

a) PC jednotka (PC CAR)

PC jednotka je uréena k zabezpe€eni provozu aplika¢niho SW ve vozidle (lustrace, datova
komunikace se systémem operacniho stfediska, vcetn¢ aktivni navigace, zobrazovani
videozaznamu ulozeného na videoserveru).

PC jednotka je piipojena pomoci RS 232 (pozaduje se fyzicky, nikoliv adapter USB) na
datovy konektor vozidlové radiostanice a datové propojena s videoserverem. Propojeni
S monitorem se pozaduje dratové. PC jednotka je vybavena, nebo pfipojena na zékladnovy
napajeci box, ktery HW a SW umoziuje ,,inteligentni“ ukonceni ¢innosti PC jednotky
a videoserveru v zavislosti na zapnuti (vypnuti) vozidlové radiostanice.

Polozka Parametry minimalni
RAM Min. 4GB.
HDD Min. 32 GB HD (netocivy).

2 X RS 232 (fyzicky, 1 RS 232 lze nahradit RS-485), 1 x LAN RJ45, 4 X

VSupy/Vstupy | (ysp 1% VGA/DVI/HDMI.

o Napajeni PC — napajeci zdroj 12V (optimalizovany pro provoz z palubni
Napajeni sit& vozidla).

Procesor 2jadrovy min 1,6 GHz (pomér vykonu, spotieby, chlazeni).

Operacni systém | Musi umoZziiovat praci s aplikacemi Policie CR (WXP,W7,LINUX).

Teplotni rezimy | Garantovana pracovni teplota zafizeni v rozsahu alespon -10 az +50 °C.

Videokarta Akcelerace OpenGL, min.v.2.1

Provedeni Robustni v kovovém krytu, pasivni chlazeni, odolné proti otfestiim.

miniPCl expres | 1X volny, pro piipojeni dalsich modulii napf. radiomodem GSM.

Modul GPS GPS chip minimalné SIRF 3.

b) UZivatelsky monitor

Uzivatelsky monitor (dotykovy) je primarn€ uréen pro spolujezdce na prednim sedadle.
Umoznuje prostiednictvim radiového terminalu datovou komunikaci pro potieby lustraci
v evidencich, datovou komunikaci s operacnim stiediskem, zobrazeni videozdznamu
a diagnostiku v8ech zafizeni ve vozidle apod. Je umistén v prostoru nad odkladaci ptihradkou
pied spolujezdcem - funkce odkladaci ptihradky musi byt zachovana, monitor je pevné
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prichyceny a nesmi snizovat pasivni bezpecnost posadky. Pfedpoklada se pouziti i za jizdy.

Monitor je ptipojen k PC jednotce pomoci VGA (DVI) konektoru

PoloZzka Parametry minimalni
. Rozliseni 800x480, uhlopticka min 8. Dotykovy displej (ovladani
Velikost
prstem).
Vstupy VGA/DVI/HDMI, pouziti standardnich signali, vestavény reproduktor.
Napéjeni 12 V (palubni sit’ vozidla).
Teplotni rezimy | Garantovana pracovni teplota zafizeni v rozsahu alespoii -10 az +50 °C.

¢) GPS navigace SW

GPS navigace je ur¢ena pro zobrazovani navigacnich udaji, zasilanych z operac¢niho strediska
prostiednictvim radiového terminalu, a potvrzovani zpét na operacni stfedisko. Rovnéz
umoziuje zobrazeni kratkych textovych zprav, doplnéni k ¢innosti osadky vozidla (napf.
doplilyjici tdaje dispecera k mistu zdsahu). U navigacnitho SW je poZadovéano ,,oteviené
rozhranni“ GUI pro doprogramovani dalSich funkci. Pozaduje se bezplatna aktualizace
mapovych podkladli minimélné po dobu udrzitelnosti projektu (5let).

Zobrazeni navigac¢nich dat na monitoru pted spolujezdcem s hlasovym vystupem. V ptipadé
zaslani naviga¢nich dat operaénim stfediskem a zaneprdzdnéni monitoru jinou c¢innosti
(lustrace, chat-klient apod.) musi aplikace akustickym signalem upozornit posadku na ptichod
navigacnich dat a na PC jednotce provést automatické zobrazeni navigacni aplikace.

Pozaduji se dva druhy provozu - umoznéni provozu standardnim zptisobem (posadka zadava
cil cesty) a provoz fizeny operacnim stfediskem — navigacni udaje cestou datové véty. Provoz
fizeny operacnim stfediskem je prioritni.

PoZzaduje se, aby proces aktualizace map byl pfizplsoben tomu, aby nebylo potiebné
aktualiza¢ni data ,,stahovat™ z internetu pro kazdé vozidlo zvlast. Pozadavek je na vyvoj ,,SW
utility”, kterd umoZzni aktualiza¢ni data pro navigace stdhnout na pfenosné medium a pies
USB port PC jednotky provést aktualizaci mapovych podkladi.

d) Videoserver

Videoserver je urcen k zabezpeCeni nahravani a ukladédni zaznam z piehledovych kamer,
pomoci vstupnich I/O portli zdznamy stavu z palubniho systému VRZ

.Lokaliza¢ni a Casova data videozdznamu jsou ziskavana ze sdileného GPS piijimace PC
CAR. Pfipousti se i feSeni pomoci interniho pfijima¢e GPS videoserveru, tato varianta viz
schéma Modul 4 na str. 5. Kapacita zdznamového zatizeni umozni ukladani zaznama min. 15
dni pfi cca. 16ti hodinové pracovni sméné¢.

Videoserver je pfipojen ke kameram/audio zatizenim protokolem TCP/IP. Na logické vstupy
bude pfipojena signalizace stavu palubnich zafizeni (VRZ) a Ethernetem piipojen k PC
jednotce. VSechna pfipojeni se pozaduji dratova.

Aplikacni SW musi umoziiovat piehrani vybranych video souborti na zakladé datumu a casu
pofizeni. Soucasti pfehravaného videozdznamu musi byt zfetelné oznaceni vozu, kamery a
realného Casu. V okné je vidét videozaznam kamer (voliteln€¢ ptedni, zadni, obou soucasn¢).
V druhém okné na mapovém podkladu trasa podle GPS soutadnic (aplikace musi umoznovat
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pouzivat mapové podklady interni, nebo externi). V dal§im okné je zobrazena aktudlni
rychlost vozu a indikace stavu VRZu.

Polozka Parametry minimalni
Pouzity kodek H264/ MPEG4/ MJPEG.
Zpracovani a . W (o o o
AP Min. 2 sou¢asn€ zaznamenavané streamry V ridzném rozliSeni.
ukladani

Pocet 1/0 vstupt

Min. 4. Min. 4 (siréna, vystrazna svétla, napis STOP, 1senzor rezervni).

Typ

Videorekordér ur¢eny pro vestavbu do mobilnich prostiedka.

Typ zdznamu

Automatizovany zdznam obrazu z 2 kamer bez nutnosti zasahu obsluhy.

Zaznam GPS soufadnic v obraze.

Externi zaznam
zvuku

Line IN,MIC

Propojeni

Propojeni s jednotkou VRZ a ziznam stavovych informaci spolu
s obrazem, RJ 45, USB.

Ulozeni

UloZeni zdznamii na HDD po dobu 240 hodin/2kamery (15 dni/16 hodin
provozu).

Teplotni rezim

Rozsah provoznich teplot od -10 do +50 °C.

Ulozeni zdznamu

HDD ve vyjimatelném boxu se zdmkem, HDD musi umoziovat ptipojeni
pomoci USB na externi PC.

Aplika¢ni SW

soucasti Videoserveru bude SW k stazeni vybranych video souborti na
externi USB disk a SW k zobrazeni a analyze dat na externim PC.

Provedeni

Robustni v kovovém krytu, pasivni chlazeni, odolné proti otfesiim.

e) Kamera 2x

Kamery budou umistény za celnim a zadnim sklem vozidla. Budou vybavené pevnym,
Sirokouhlym objektivem bez moZnosti vlastniho nastaveni osddkou vozidla. Jsou urcené
k ziskani ptehledu situace pied a za vozidlem. Kamery budou pracovat ve dvou rezimech,
bézny provoz s vyssi kompresi a niz§im poctem sn/sec, pii aktivaci VRZu v max. rozliSenim a

nizkou kompresi.

Hmotnost Max. 700g s objektivem.

Napéjeni PoE, 12V DC

Rozsah pracovnich teplot -10°C az +50°C

Horizontalni zabérovy uhel Min 60°

Objektiv Pevny, sklenény, ohniskova vzdalenost cca.
3mm.

RozliSeni Minimalné 1280x720 pixelt.

Pocet snimkti za sekundu 15-30

Kodeky MPEG4/ H.264/ MJPEG.

Minimalni svételnost 0,31x cCernobile, 0,61x barevné¢ v max.
rozliSeni (dle dokumentace vyrobce).

Kompenzace protisvétla Ano

Aktivni potlaceni Sumu Ano

Vystup IP

Podpora zvyseni kvality obrazu pii Ano. Moznost nastavitelné dynamické

definované udalosti (pfi aktivnich senzorech | zmény poCtu sn/sec. min. 15 max. 30sn/sec. a
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videorekorderu)

kompresniho poméru.

Den / Noc funkce

Barva / CB / Auto (nastavitelna trove)

Kritéria hodnoceni videozaznamu

[=]
o o_ = [ D
% 2, 2\ = Y/ y

25m
20m \ \
15m
10m
Sm
Om
Parametr denni svétlo noc + Poznamka
pouli¢ni osv.
Citelna RZ 5m +/- 10° do vzdalenosti pro pieéteni RZ
Identifikace znamé tvaie 5m +/- 10° rozpoz. zakladnich ryst: oci, nos, tvar
hlavy
Identifikace neznamé tvare - rozpoz. rysu: vyska / Sitka obliceje,
vzdal. o¢i, nos, usta, vlasy
Vodorovné znaceni 15m +/- 20° limitni vzdal. pro pfecteni napisu na
vozovce, napt.: ,,TRAM*
Typ vozu 30m +/- 30° 15m +/- 30° limitni vzdal. pro identifikaci tvari
karoserie vozu
Svislé znaceni 40m +/- 30° limitni vzdal. pro ptfecteni dodatkové

9/13

tabulky svislého dopr. znaceni




Piiloha ¢. 5 k C.j. PPR-24824-178/CJ-2013-990640

Barva vozu 60m +/- 30° 15m +/- 30° limitni vzdal. pro uréeni barvy vozu ‘
Barva na semaforu 70m +/- 30° 70m +/- 30° limitni vzdal. pro rozpoznani barvy na |
semaforu

Legenda k diagramu:
Parametr, napf. 6m +/- 20° znamena vzdalenost 6m od objektivu kamery v rozsahu uhlu 40°
pozorovaného obrazu z celkovych 60° zaznamenavaného obrazu.

Vychozi podminky vyhodnocovani:
1/ denni svétlo
/2] snizena viditelnost / noc s pouliénim osvétlenim
/3] intern¢ zabudované kamery (za sklem ve vozidle)
/4] thel zabéru obrazu min. 60°
/5/ kvalita zaznamu versus kompresni pomér zaznamu (velikost ukladaného datového
toku)
16/ kvalita zaznamu pii statickém snimani a za jizdy (doplikové kritérium)

f) Zakladnovy napajeci box

Napajeci obvod bude feSen jako autonomni, nezavisly na elektrické siti vozidla a bude slouzit
K ,,inteligentnimu‘* napajeni vSech vyse uvedenych zafizeni.

Zalozni jednotka pro napajeni datové vestavby vozidla vcetné externiho akumulatoru.
Vstup 12V z palubni sité€ vozidla + elektronika dobijeni externiho akumulatoru.
Jisténi proti pfepéti, ruseni a zajisténi EMC.
Pozadavek na 4 vystupni zalohované napajeci vétve 12V s elektronickym jisténim
proti zkratu.
5. Vystupy softwarové ovladané (Power Management) pies rozhrani RS 232 (nebo
RS 485, pokud je jim PC jednotka vybavena).
Vylouceni nekorektniho ukoncovani cCinnosti HW vybavy, zplsobem
odpojeni napédjeciho napéti, bez ohledu na probihajici procesy.
- Systém indikace stavu zalozni baterie, véetné upozornéni osaddky o jejim
kritickém stavu a zabezpeceni automatického korektniho vypnuti vestavby.
- Vypnuti systému — korektni automatické vypnuti, nejdiive po 3 minutach
od vypnuti vozidlové radiostanice.
- Bezobsluzné zapnuti HW vybavy vozidla po =zapnuti vozidlové
radiostanice.
6. PoZaduje se nezavisly provoz komponent na externi akumulator po dobu min. 8 hodin.

P

g) Uzivatelské aplikace a diagnosticky SW

1. Zapracovani aplikaéniho SW, ktery bude spoustdt stavajici aplikace Policie CR
(lustrace, 1S Kontrola 11, komunikace s operaénim Fizenim)® v jednotné uZivatelské
masce, soubézné pracujici a vyuzivajici komunikaéni port s pfipojenou radiostanici.

2 Aplikace vychazi z b&znych &innosti Policie CR, které provadi policista pii jednani s osobou, kontrole

dopravniho prostiedku, Vvradmci zdsahi Integrovaného zachranného systému a pfi krizovych udélostech.
Dokumentace veskeré ¢innosti a zpracovani dané udalosti je provadéna v systému Kontrola IT ve formée hlaseni.
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V jednotné uzivatelské masce je prizpisobené pouzivani SW klavesnice, SW
klavesnice musi umoziovat ¢eskou diakritiku a umoznovat zadavani znakl podle
normy ICAO — cestovni pasy. Nepiipousti se feSeni vice SW klavesnic a napi.
soucasny stisk vice klaves, nebo podrzeni klavesy a pretazeni k dalSimu vybéru. SW
klavesnice musi byt dostatecné velikd, umoznujici pfimefenou praci za jizdy vozidla.
Siroka pres cely displej a vysoka min. 2/3 vysky displeje. S tlagitky dostateéné
velikymi pro bezpecny ,,stisk® prstem. V piipadé vyuziti navigace, musi systém
umoznit uzivateli zadani cilového mista manualné, ale 1 s moznosti zadani cile
z externiho zdroje (dispecer operac¢niho fizeni). Pfijetim cilového mista z externiho
zdroje se navigace automaticky spusti s jiz novou tlohou.

Vytvoteni SW Diagnostika — slouzi k automatickému otestovani celého zatizeni pii
kazdém spusténi, v¢etné stavu zalozniho AKU a procesu dobijeni. V priibéhu provozu
automaticky signalizuje akusticky a vypisem chybové hlasky poruchu (nedostupnost)
jednotlivych komponent.

Vytvoreni SW umoznujiciho uzivatelské prohlizeni (bez moznosti mazani, ¢i editace)
pofizenych video soubort na monitoru ve vozidle (vestavény videopiehravac).
Jednoduché vyhledavani podle €asu pofizeni. Omezeni prohlizeni max. o 2 hodiny
zpét pro praci uzivatele v terénu, napt. piehrani zdznamu piestupci (piejizdéni plné
cary, jizda na Cervenou signalizaci apod.). SW rovnéZ umozni i uloZeni vybraného
zaznamu nad ramec tohoto ¢asového omezeni, pro dalsi analyzu, ale jiz na sluzebné¢.
Tuto praci zpravidla neprovadi samotny uzivatel v rdmci préace V terénu, ale v ptipadé
potieby dochazi k dokladaci samotného zasahu az na sluzebné.

Doplnéni komeréniho SW GPS navigace o moZnost automatického zasilani
navigacnich soutfadnic cestou vozidlové radiostanice z operacniho stiediska (Dispecer
— Majék 158). Posddka musi mit moznost pfeddefinovanymi tlacitky na monitoru
navigace potvrdit piijem soufadnic.

Obecné pozadavky, nalezitosti montaze a pozadavky na funkénost jednotlivych

komponent LZZ

Obecné pozadavky

1. Spousténi kompletni vestavby ve vozidle pomoci tlaCitka vestavéné radiostanice,

2. Robustni systém oSetieni startu a korektniho vypinani vestavby vozidla, vcetné
upozornéni uzivatele pted vypnutim.

3. Nesmi nastat ptipad, kdy vestavba vozidla pii vypnuté radiostanici (nebo pii vypnutém
motoru) vybije zalozni, popt. hlavni baterii vozidla.

4. Vypoletni technika vhodna pro provoz lustratnich aplikaci Policie CR a pro béh
diagnostickych aplikaci vestavby vozidla.

5. Dotykovy LCD displej vhodny pro provoz v osobnim vozidle.

6. Napgjeni celé vestavby z 12V palubni sit¢ vozidla v samostatné vétvi s vlastni
pojistkou a zalozni autobaterii.

7. Systém indikace stavu zalozni autobaterie véetn¢ upozornéni osadky o jejim kritickém
stavu a zabezpeceni automatického korektniho vypnuti vestavby.

8. Zohlednéni specifického rezimu provozu vozidla (dlouhé pauzy se zapnutou vestavbou,
ale s vypnutym motorem).

9. Zohlednéni denniho i no¢niho provozu vozidla.

10. Robustni feseni celé vestavby s odolnosti proti typickym rusenim ve vozidle, kolisani

nap¢ti, apod.
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11. Konstrukce napéjeciho systému vestavby musi umoziiovat jednoduchy zpiisob vypnuti
a fyzického odd¢leni od palubni sité vozidla (pro servisni Gcely, napft. indikace zdvady
Vv elektrickém systému vozidla).

Nalezitosti montaze — pozadavky

1. Spolecné ovladani celé vestavby z jednoho mista.

2. Vestavba komponent (mimo zobrazovate a kamer) u vozidel Skoda Octavia bude
feSena montazi na pevné uchycenou ocelovou ptepazku, kterd bude instalovana
v zavazadlovém prostoru v blizkosti ,,C* sloupku. Prostor pro pfistup k rezervnimu
kolu nesmi byt omezen. Komponenty musi byt umistény v prostoru vzniklém mezi
pfepazkou a zadnimi sedaky. Nepfipousti se montdz na zadni stranu opéradel ani na
karoserii vozidla. U vozidel VW Transporter budou vyse uvedené komponenty LZZ
montovany v prostoru manipula¢niho stolu za sedackou fidice. Rovnéz se nepiipousti
viditelné vedeni kabelaze v prostoru pro posadku, nebo ulozeni kabeldze na podlaze
kabiny (splnéni tohoto pozadavku uchaze¢ prokaze v piilozené technické dokumentaci
zapojeni jednotlivych komponent nastavby LZZ v jednotlivych modulech).

3. Ovladani pomoci dotykového LCD vcéetné SW klavesnice (garantovany provoz LCD
Vv rozsahu teplot alespoii -10 az +50 °C).

4. Ergonomie uzivatelského rozhrani optimalizované pro praci v osobnim automobilu
Skoda Octavia VW Transporter a pro potieby vykonu sluzby.

5. Vestavba musi odpovidat sou¢asnym normém CR a EU o bezpeénosti a provozu
motorovych vozidel, normdm a pozadavkiim vyrobce automobilu.

6. Nepfipousti se technické feSeni a montdz LZZ, které by podmiinovalo deaktivace
airbagll u spolujezdce. LLZ musi byt technicky feSeno a provedeno tak, aby bylo
mozné jej pouzivat i za jizdy vozidla bez omezeni aktivnich ¢i pasivnich prvki
bezpecnosti (airbagy, zadrzny systém, apod.)

Pozadavky na funkénost LZZ a na provedeni montaZe

Uchaze¢ je povinen dodrZovat a respektovat veSkeré pozadavky, parametry a homologacni
normy, které se vztahuji na spravnou a bezpecnou funkénost LZZ a zplisob montaze LZZ do
vozidla uvedeny nize:

1) Montaz LZZ bude probihat v krajskych servisnich stfediscich uchazece, ktera budou
slouzit 1 jako nasledna sbérna mista pro ptijem vozl v ramci zaru¢niho servisu.
2) Funkéni pozadavky na LZZ:

e Systém musi fungovat v bezobsluzném i operatorském rezimu (s pfipojenym
uzivatelskym datovym terminalem).

e V operatorském rezimu navic musi byt umoznény lustrace a dalSi datové
pfenosy v souladu se sluzbami, poskytovanymi Datovym portdlem datovych
sluzeb PEGAS.

e Vypnuti systtmu -  korektni  postupné  automatické  vypnuti
nejdiive po 3 minutach od vypnuti vozidlové radiostanice.

Veskeré pozadavky na funkcnost LZZ uvedené vyse budou vzijemné odsouhlaseny
Zadavatelem a Uchazecem (Dodavatelem).
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3) Softwarové pozadavky na LZZ:
e Aplikacni SW musi provadét periodicky a na vyzadani diagnostiku
jednotlivych modult a tato informace musi byt vhodnym zpiisobem zobrazena
posadce vozidla.

4) Hardwarové pozadavky na LZZ:

e Cela vestavba bude realizovana ve vozidlech Policie CR zna¢ky Skoda, typové
fady Octavia Il, a VW Transporter — policejni verze ve stiibrném provedeni.

e Vozidla PCR vybavena prostiedky LZZ budou mimo jiné, na zakladd
specifickych potieb vyuzivana zejména pii feSeni napt. akci na obnoveni
vefejného potadku, feSeni hromadnych dopravnich nehod, spolecny zasah
jednotek IZS a spoluprace pfi feSeni rozsahlych katastrof, ¢i zivelnych pohrom
(povodné, vichiice, apod.). Pfi tomto rezimu nasazeni je téméi vzdy nutné
zabezpecit, aby ve vozidle byly k dispozici datové a komunikacni prostfedky
po celou dobu provadéné akce a vozidlo je vétsinu Casu v klidu, tzn. bez
nastartovaného motoru (v maximalné¢ mozné mife dodrzovat parametry EEE t;.
ekonomika - efektivita - ekologie policejni akce). V pismenu f) Zakladnovy
napajeci box bod 6. je uveden pozadavek na minimalni dobu provozu zafizeni
na externi AKU, a externi AKU musi byt volena tak, aby alternator vozidla byl
schopen nepfetrzit¢ udrzovat hlavni a externi AKU v provozuschopném stavu.

e  Max. piikon PC CARu v¢etné monitoru se pozaduji:
- odbér v rezimu vypnuté zdkladni desky, ale s pfipojenym napdjenim
12V max. 1W (v ustaleném stavu)
- odbér v rezimu zapnuté zakladni desky ve vysoké zatézi (piehravani
2x MP4/H.264 videa) max.40W (v ustaleném stavu)
e Max. piikon Videoserveru s pfipojenym PoE switchem a 2 x IP kamerou:
- odbér v rezimu vypnuté zakladni desky OW
- odbér vrezimu zapnuté zakladni desky a nahravani 2 kamer
max. 30W

5) Jiné pozadavky:
e Zadavatel na zéklad¢ vyZadani poskytne potifebnou soucinnost pti definovani
SW rozhrani na stavajici aplikace Policie CR.
e Prodavajici provede zaskoleni 33-ti osob na troven technik a 60-ti 0sob na
uroven Skolitel (Detailni rozdéleni poctu zaskolenych osob dle jednotlivych
KRP viz piiloha ¢. 11 zadavaci dokumentace).
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