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odbor verfejnych zakazek a centralnich nakupi Praha 16. tinora 2017
namésti Hrdin( 1634/3 Pocet listd:

Praha 4 Ptilohy: /|
140 21

&.j.: MV-61839-64/VZ-2016

PROTOKOL O HODNOCENI NABIDEK

u veiejné zakazky

,,Vyvoj a testovani zarizeni pro detekci, kontrolu, ruseni a eliminaci
nebezpecnych bezpilotnich prostredku nepodléhajicich registraci
- ' UCL pro potreby PCR*“

sepsany dne 16. Unora 2017 na svém jednani za Gcelem hodnoceni nabidek ucha-
zedl (§ 79 Zakona ¢&. 137/2006 Sb., o vefejnych zakazkach, ve znéni pozdéjsich
predpistl (dale jen ,ZVZ")) vefejné zakazky ,Vyvoj a testovani zafizeni pro detekci,
kontrolu, rudeni a eliminaci nebezpeénych bezpilotnich prostfedkd nepodléhajicich
registraci UCL pro potfeby PCR".

Vefejna zakazka je realizovana podle ustanoveni § 21 odst. (1) pism. a) — nadlimitni
vefejna zakazka na sluzby, a byla zvefejnéna ve Véstniku vefejnych zakazek dne 8.
6. 2016 pod ev. &islem zakazky: 637758, a v TEDu (Evropsky véstnik pro VZ) dne
11. 6. 2016 pod ¢islem 2016/S 112-200057.

Jedna se o vefejnou zakazku na sluzby v aplikovaném vyzkumu, vyvoji a inovacich
podle § 2 odst. 2 pism. g) zadkona ¢&. 130/2002 Sb. o podpofe vyzkumu, experimen-
talniho vyvoje a inovaci z vefejnych prostfedkll a o zméné nékterych souvisejicich
zakona, ve znéni pozdéjsich predpisd (dale jen ,zakon €. 130/2002 Sb.").

Vefejna zakazka se zadava v ramci programu ,Bezpecnostni vyzkum pro potieby
statu v letech 2016-2021“ podle ,ZVZ" je realizovana na zakladé smlouvy/rozhodnuti
o poskytnuti podpory podle zakona €. 130/2002 Sb. Ugelova podpora bude poskyto-
vana formou dotace pravnickym a fyzickym osobam nebo zvy$enim vydajd organi-
zacnich slozek statu.

Predmétem verejné zakazky je vyvoj a testovani zafizeni, které bude schopné elimi-
novat bezpeénostni rizika vyplyvajici z provozu bezpilotnich prostfedk(l nepodiéhaji-
cich registraci UCL. Toto technické zafizeni bude schopné zajistit Sirokospektralni
skenovani systému fizeni provozu rizikovych technickych zafizeni, jejich prevzeti
v pasmech ovladani a jejich odklonéni do prostor, kde jsou minimalizovana rizika
ohroZeni zajm0 chranénych zakonem. Zafizeni dale umozni narueni rizikovych
kmitoGtovych pasem fizeni stanoveného prostoru k zajisténi bezpecnosti obyvatel-
stva, a to jak v podobé statického zafizeni, tak v podob& mobilniho prostfedku.
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Zadavatelem vybrany nejvhodnéj$i uchaze¢ bude plnit pfedmét vefejné zakazky rea-
lizaci projektu vyzkumu, vyvoje a inovaci dle § 2 odst. 2 pism. i) zakona
&. 130/2002 Sb. a stane se pfijemcem podpory dle § 2 odst. 2 pism. ¢) téhoz zakona.
Zadavatel bude ve smlouvé/rozhodnuti uveden jako poskytovatel podpory dle § 2
odst. 2 pism. a) zakona &. 130/2002 Sb. Nabidka uchaze¢e musi byt v souladu s dale
uvedenym popisem projektu.

Seznam ¢&lent hodnotici komise;

1. |Ing. Lada Kralova &len \cl)gsior bezpecnostniho vyzkumu a vzdéla-
2. | plk. Mgr. Petr Dongres Clen Policie CR

3. | plk. Ing. Petr JeZek glen  |Policie CR

4. |Ing. Milan Kfiz dlen |NBU

5. | Mgr. Sarka Turnerova glen |VZ

6. | Petr ProSek Clen VZ

Komise se sedla v poétu 6 ¢lenll ze Sesti jmenovanych, coz spliuje pozadavky § 75
odst. 3 ZVZ. Komise je ushasenischopna.

|. PFredmét jednani

Predmétem jednani je hodnoceni nabidek v souladu s ustanovenim § 79 ZVZ.

Il. Seznam nabidek

Nabidka &. 1 | Obchodni firma nebo nazev: RETIA, a.s.

Sidlo: Prazska 341, Pardubice, PSC 530 02

Pravni forma: akciova spolecnost

ICO: 25251929

Nabidkova cena bez DPH na vstupu: 54 298 100,-

Nabidkova cena s DPH na vstupu: 54 298 100,-

Nabidka &. 2 | Obchodni firma nebo nazev: URC Systems, spol. s r.o.

Sidlo: Vrahovicka 825/156b, Prostéjov, 619 00

Pravni forma: spole¢nost s ru¢enim omezenim

ICO: 25547526

Nabidkova cena bez DPH na vstupu: 56 900 000,-

Nabidkova cena s DPH na vstupu: neuvedena
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i Obchodni firma nebo nazev: Sdruzeni 4 uchazegi
1) Vysoka Skola bafiska - Technicka univerzita Ostrava, 2) Vysoké uéeni

technické v Brné&, 3) Ceské vysoké ugeni technické v Praze, 4) B PLUS
TV as.

Nabidka ¢. 3

Sidlo:
1) 17. listopadu 15/2172, 708 33 Ostrava-Poruba, 2) Antoninska 548/1,

601 90 Brno, 3) Zikova 1903/4, 166 36, Praha 6, 4) Pozarnicka 140, 742
83 Klimkovice

Pravni forma:
1) Vysoka Skola zfizena podle Zakona €. 111/1998 Sb. o vysokych Skolach.

2) Vysoka $kola zfizena podle Zakona €. 111/1998 Sb. o vysokych Skolach.
3) Vysoka Skola zfizena podle Zakona ¢. 111/1998 Sb. o vysokych Skolach.
4) akciova spolecnost

ICO:
1) 61989100, 2) 00216305, 3) 68407700, 4) 47677481

Nabidkova cena bez DPH na vstupu:

Nabidkova cena s DPH na vstupu: 48 748 000,-

Hodnoceni nabidek podle § 79 ZVZ

Hodnotici komise pIné respektovala zptisob hodnoceni nabidek stanoveny zadavate-
lem v zadavacich podminkach (viz § 78 odst. 6 ZVZ). Hodnotici komise v prabéhu
hodnoceni nabidek hodnotila podle vSech kritérii pfi zohlednéni procentualnich vah a
v souladu se zpUsobem hodnoceni, ktery stanovil zadavatel v zadavacich podmin-
kach. Hodnotici komise pii hodnoceni nabidek postupovala takovym zplsobem, aby
jak dil¢i hodnotici zaveéry, tak celkovy vysledek hodnoceni byly zaloZzeny na objektiv-
nich hodnotach a aby v pfipadé kvalitativniho kritéria bylo subjektivni hodnoceni jed-
notlivych ¢len hodnotici komise fadné odtvodnéno.

Pfi porovnani vySe nabidkovych cen v jednotlivych nabidkach byla komise povinna
zohlednit vzdy odpovidajici stejné udaje - bud' vySe nabidkovych cen bez dané z pfi-
dané hodnoty, nebo véetné dané z pfidané hodnoty.

Hodnotici kritéria

Zakladnim hodnoticim kritériem je ekonomicka vyhodnost nabidky. Zadavatel dale
stanovuje tato diléi kritéria (u kazdého kritéria je jeho vaha uvedena za pomlékou):

a) odborna uroven nabidky (zejména z hlediska Urovné pochopeni problematiky,
kvality, komplexnosti, hloubky a detailnosti rozpracovani nabizeného feseni, resp.
kvality zpracovani navrhovanych vystup(l) - 20 %

b) zvolena metodologie, techniky, metody €i postupy feseni - 20 %
c) oddvodnéni poloZek rozpoétu a opravnénost nakladl - 20 %
d) celkova cena nabidky - 40 %
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U kritéria a) pfifadi:
e 10 bod(, pokud je odborna Uroven nabidky vynikajici
e 7 bodU, pokud je odborna trover nabidky dobra
e 3 body, pokud je odborna uroven nabidky uspokojiva

U kritéria b) pfiradi:

o 10 bod, pokud zvolena metodologie, techniky, metody &i postupy feseni jsou
propracovang, jasné a zcela odpovidaji pfedmétu plnéni

e 7 bodu, pokud zvolena metodologie, techniky, metody ¢&i postupy feseni vyka-
zuji dil€i nejasnosti ¢i nedostatky

e 3 body, pokud zvolena metodologie, techniky, metody &i postupy feseni vyka-
zuji vazné nedostatky, obsahuji vice spornych bodu ¢i neni zcela ziejma jejich
vazba na predmét plnéni

U kritéria c) pfiradi:

e 10 bodd, pokud v8echny polozky rozpoétu jsou fadné zdivodnéné, divody
jsou opravnéné

o 8 bodl, pokud odivodnéni polozek rozpoétu je uvedeno u vdech polozek,
zCasti je ale nedostatecné, opravnénost nakladi Ize posoudit pouze z kontex-
tu ostatnich ¢asti projektu

e 5 bodd, pokud odlvodnéni poloZek rozpoctu je uvedeno u vétsiny poloZek, je
ale nedostate¢né a nelze posoudit opravnénost nakladd

e 4 body, pokud odivodnéni poloZek rozpoctu je uvedeno jen u nékterych polo-

ek, je nedostateéné a nelze posoudit opravnénost nakladil

e 1bod, pokud odiivodnéni polozek rozpoctu zcela chybi a nelze je zjistit z ob-
sahu projektu, nebo jsou polozky rozpoctu vzhledem k obsahu neopodstatné-
né, tzn. struktura naklad neodpovida zplsobu fedeni

U kritéria d) bude kaZzdé nabidce pfifazena bodova hodnota. Tato hodnota (D) se
vypocita dle nasledujiciho vzorce:

svvr

Hodnotici komise dale uréi celkové bodové hodnoceni (CBH) pro kaZzdou nabidku
v souladu s timto vzorcem:

CBH = X Body ziskané za dané kritérium * vaha daného kritéria

kde se za veliCinu ,dané kritérium* postupné dosadi vySe uvedena kritéria a) — d).

Nabidka s nejvy8sim celkovym bodovym hodnocenim byla vybrana jako ekonomicky
nejvyhodnéjsi.
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Vysledek hodnoceni

Konecné Nazev uchazece Celkovy pocet
poradi bodu
1 URC Systems, spol. s r.o. 9,43
2. RETIA, a.s. 7,79
3. 1) Vysoka skola banska - Technicka univerzita Os- 6,80
trava
2) Vysoké uceni technické v Brné
3) Ceské vysoké ugeni technické v Praze
4)BPLUS TV a.s.

Nabidka pod pof. €. 2 uchazece URC Systems, spol. s.r.o., se sidlem Vrahovicka
» 825/156b, Prostéjov, 619 00, ICO: 25547526 nejlépe spliuje zakonné pozadavky
@ a pozadavky zadavatele uvedené v zadavacich podminkach.

V priloze ¢. 1 a €. 2 je podrobné&ji uvedeno hodnoceni nabidek:

Pfiloha ¢. 1 — Pisemné vyjadieni odborniki,
Priloha €. 2 — Tabulka s bodovym ohodnocenim.
Zaveér: ; £

Podepsani &lenové komise prohlasuji svym podpisem, Ze Udaje uvedené v tomto
protokolu jsou pravdivé a Ze s nimi souhlasi.

Zadny z &lenli komise nemél odchylny nazor od vétsiny komise.

Cinnost hodnotici komise byla ukonéena dne 16. Gnora 2017 v 10:25 hodin.

1. |Ing. Lada Kralova

2. |plk. Mgr. Petr Dongres

3. |plk. Ing. Petr Jezek

4. |Ing. Milan K¥iz

5. | Mgr. Sarka Turnerova

6. |Petr Prosek
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Hodnoceni pro hodnotici komisi

Hledisko technické

Hledisko realizovatelnosti

Hledisko praktického efektivniho uZiti
Hledisko splnéni zadani po obsahové strance
Hledisko metody, volby feSeni

Hledisko ¢asove

O O o

RETIA

Ad 1)

Technicky popis fedeni je obecny. Pro jednotlivé ¢asti systému je uveden strucny popis
funkce &asti. Z technického hlediska jde o logicky popis, autofi maji pfedstavu o €innosti
jednotlivych &asti v obecné roviné. Nejsou podrobnéji rozepsany technické parametry
systému. Toto schéma je logické, s vyznacenymi vazbami mezi bloky. Nejsou ziejmé
prikonové poméry (odhad piikonl jednotlivych blokil a kapacita baterii), u klimatizace
vozidla a vytapéni neni uvedeno, zda budou nezavisla. U radarového senzoru nejsou
uvedena frekvenéni pasma a odhadované dosahy. Modul pfevzeti kontroly je popsan
velmi obecné&, poéita se pouze s pasmem 2,4GHz. Chybi odhad vzdalenosti pro prevzeti
kontroly a vykonové poméry signalli. V modulu podvrZeni signali GPS neni z navrhu
jasné, &im bude v praxi realizovan.

Ad 2)

Dle struéného popisu systému lze usuzovat, Ze navrzena koncepce je realizovatelna
soudasnymi technickymi prostfedky, i kdyz neni jasné, které komponenty systému
budou fedeny formou koupé a které formou vlastniho vyvoje a realizace.

Ad 3)

Pro hodnoceni navrhu z tohoto hlediska naprosto chybi alespori odhady parametri fj.

dosah, vykony vf. signall, parametry kamer pro denni a no¢ni vidéni. Také chybi odhad
doby vypo&tu pro detekci a generovani podvrzenych fidicich signali v pasmu 2,4 GHz.




- Ad4)

Ad 5)

Navrzené feSeni odpovida koncepci multi senzorového detekéniho systému, ktery je
v souéasné dobé pravdépodobné jedinym moznym feSenim. Systém neobsahuje
akusticky senzor.

Ad 6)

Casovy harmonogram fedeni je realny, pfislusné etapy a ¢innosti probihaji paralelné
nebo na sebe navazuji. Cinnost ladéni systému neobsahuje testovani v realnych
podminkach.



URC

Ad 1)

Nabidka obsahuje podrobny rozbor problematiky. Uvodni &ast obsahuje véeobecné
znamé informace a je pro fe$eni nadbyte¢na. Cely systém je navrzen jako multi
senzorovy, obsahuje akusticky senzor, chybi modul podvrzeni GPS signall. Popis
jednotlivych senzorovych ¢asti je podrobny, s uvedenymi technickymi parametry,
pfipadné s uvedenim konkrétniho typu vyrobku, ktery bude do systému zakomponovan.
U radiového senzoru je popsan frekvenéni rozsah a itka pasma pro detekci, coz je pro
dané ugely vyhovujici a dale je detailné popsan postup detekce a lokalizace
(interferometr). Popis je doplnén i vysledky simulaci, které davaji predpoklad funkéniho
chovani vysledného produktu. U radarového senzoru je uveden typ, dosah, frekvencni
pasmo X i odhad efektivni odrazné plochy predpokladaného cile, pro dané ucely zcela
vyhovuijici. Navrh obsahuje celkové blokové schéma systému s vyznacenymi vazbami
mezi jednotlivymi bloky. Schéma je logické a dava predpoklad funkéniho chovani
systému. Nabidka obsahuje konkrétni navrh mechanického uspofadani zastavby

v automobilu véetné orientaéniho popisu podplrnych celkl (nezavislé topeni,
klimatizace). Navrh dale predpoklada vyuziti SW produkti SYMON a AKRS, coz jsou
osvéddené a funkéni produkty, které spolu s HW (12225) predstavuji dobry zaklad a
predpoklad splnéni zadani projektu.

Ad 2)

Z nabidky je zfejmé, Ze autofi maji predstavu o technickeé i mechanické realizaci
systému. Popis je podrobny a technicky fundovany. Cely navrh je logicky, technicky
realizovatelny véetné zastavby do vozidla. U akustického senzoru chybi podrobnéjsi
popis. Podrobné je popsan modul ruseni, ktery obsahuje pasma 2,4 GHz, 5 GHz, pasma
GPS i pasmo 25 MHz az 512 MHz. Navrh neobsahuje modul klamného vysilani GPS
signald.

Ad 3)

Navrh obsahuje parametry jednotlivych senzorovych subsystému a popis celkové
ginnosti systému. Systém je rozdélen na detekéni a eliminaéni ¢ast. Potfeba rychlé
reakéni doby systému je autorim znama. Z toho diivodu je koncepce prolnuti detekéni
Casti systému s eliminaéni ¢asti logicka a funkeni.

Ad 4)




Ad 5)

Navrzene feSeni odpovida koncepci multi senzorového detekéniho systému, ktery je
Vv soucasné dobé pravdépodobné jedinym moznym fegenim. Chybi modul vysilani
klamnych signali GPS.

Ad 6)

Casovy harmonogram fegeni je realny, pfislusné etapy a ¢innosti probihaji paralelné
nebo na sebe navazuji. Casovy harmonogram poéita s testovanim v laboratornich i
realnych podminkach.



Koncorcium VS

Ad 1)

Navrh je zaloZzen na pouziti tzv. zasahujiciho dronu (ZUAV) jako akéniho €lenu pro
eliminaci dronu. Navrh podita v prvni ¢asti s detekci dronu pomoci multi senzoroveho
detekéniho systému. Zakladem ma byt radiolokator, je zd{ivodnén a popsan kmitoctovy
rozsah radiolokatoru, ktery odpovida dané problematice, navrzeny pasma X a Ku. Dale
je obecné& navrzeno pouZziti senzorli v oblasti viditelného a infraCerveného spektra,
elektromagnetického pole. Navrh nepocita s akustickym senzorem. Celkove feseni
detekéni faze je popsano velmi obecné, technicky je mozné. Elimina¢ni faze obsahuje
jak klasické metody tj. rudeni piipadné prevzeti kontroly, tak i destruktivni metody jako
pouziti EMP, laseru nebo ZUAV. Jsou popsana konkrétni kmito¢tova pasma, nejsou
uvedeny odhady vykon rusicich signalli a dosahy. Problematické by se jevilo souCasné
pouziti eliminaénich metod zaloZenych na rueni a ZUAV.

Ad 2)

NavrZeny systém je realizovatelny, jedna se o kombinaci klasického multi senzoroveého
detekéniho systému s klasickymi metodami eliminace a doplnény o ZUAV. Jsou
popsany kenkrétni kmito&tova pasma, integrace jednotlivych blokl do systému je logicka
a funkéni.

Ad 3)

Detekéni systém je technicky realizovatelny, i kdyz v navrhu je popsan velmi strucné.
Technicky realizovatelné je i vyuziti ZUAV, i kdyz praktické pouZiti je problematicke, a to
predevéim z Gasového hlediska. Vykonové by ZUAV musel byt zna¢né dimenzovany,
aby mohl provadét zasah a nést potfebné technické vybaveni véetné akumulatord.

Ad 4)

Ad 5)

Reseni projektu je rozdéleno na &tyii ,Work Packages" a v kazdém WP na dil&i pod

tkoly. Jde asi o vhodné fedeni pro dany pfipad, kdy je fesitelll vice. Bude to ale klast |

velké naroky na koordinaci jednotlivych WP z technického, ¢asového i mistniho

hlediska.
|



Ad 6)

Casovy harmonogram feeni je redlny, pfislusné etapy a Cinnosti probihaji paralelné
nebo na sebe navazuji. Casovy harmonogram pocita s testovanim v laboratornich i
realnych podminkach.



URC

A) ODBORNA UROVEN NABIDKY

10 boda

® Odbornd droveri nabidky je vynikajici.
e Jasné definované pojmy, dtikladny rozbor problematiky UAV (dront) a z toho vychazejici

detailné popsané feseni zahrnujici deteki, rozpoznani, klasifikaci a eliminaci nebezpeénych UAV
v€etné moznosti pfevzeti fizeni nebo narugeni kmitoctovych pasem fizeni.

7

® Navrhované feseni zahrnuje viechna kmito&tova pasma vyuZitelna k Fizeni UAV (20 MHz - 6
GHz).

e Ddraz na FeSeni integrace jednotlivych &isti navrhovaného systému
® Podrobné popséna i instalace systému ve vozidle

e PfedloZena nabidka plné& odpovida zaddni a poZadavkiim zadavatele.

B) ZVOLENE METODY, TECHNIKY A POSTUPY RESENI

10 bodu

e Metody a postupy feseni jsou jasné, logické a zcela odpovidajici predmétu plnéni.
o Casovy harmonogram feseni je redlny a po&itd s testovanim v laboratornich i redlnych
" podminkach. ‘ '

C) oDUVODNENI POLOZEK ROZPOETU A OPRAVNENOST NAKLADU

10 boda

® VSechny polozky rozpottu jsou fadné zd(ivodnéné, ddvody jsou opravnéné.

® Uchazec jasné deklaruje role €lend tymu, z &eho? je mozné vychézet napf. pfi posuzovéni
mzdovych ndakladd.

* VySe uvddénych mzdovych nakladt odpovida mzdovym pFedpistim pro veFejnou spravu.

® Nabidka neobsahuje Zadné tzv. nezpisobilé ndklady.

D) CELKOVA CENA NABIDKY

e Celkové cena nabidky &ini 56 000 900,- K&. Cena nabidky je niZ8i neZ stanoveny rozpocet
58 000 000,- K¢, ktery pFedstavuje maximalni vydaje na realizaci projektu.
® Jedna se o nejvyssi nabidkovou cenu.



RETIA

A) ODBORNA UROVEN NABIDKY
7 bodu

e Odbornd dUroven nabidky je dobra.

® Popis nabizeného fedeni je jasny a logicky. Nejsou viak jednoznagné definovény pojmy a
dostatecné detailné popsany jednotlivé &asti (moduly) Fegenti.

® Navrhované feSeni se omezuje jen na kmito&tové pasmo 2,4 GHz. Predkladatel vyslovné
uvddi, Ze ruseni jinych pdsem ne? 2,4 GHz nebude v nabizeném systému implementovéno,
ale Ze jej Ize na zékladé pozadavku uZivatele doplnit.
I kdyZ se jedna o kmitoctové pasmo , které je v soutasné dobé nejvice pouZivané pro fizeni
UAV (drond, modeld letadel), je dle zadavatele nutné do Fedeni zahrnout i méné pouZivand
kmitoCtovd pasma (napf. 27 MHz, 35 MHz a 40 MHz), kterd jsou nékterymi modelafi zamérné
vyuzivéna z diivodu lepsiho $ifeni radiového signalu s niz&im kmitoétem na velké vzdalenosti.

B) ZVOLENE METODY, TECHNIKY A POSTUPY RESEN(
10 bodd

° Metody a postupy Fedeni jsou jasné, logické a odpovidaji predmétu plnéni.
o Casovy harmonogram fegeni se jevi jako redlny
(neni zFejmé, zda se poCitd s testovanim systému v redlnych podminkdch)

C) ODUVODNENI POLOZEK ROZPOETU A OPRAVNENOST NAKLADU
4 body

® Nedostatecné odlvodnéni poloZek rozpoctu (oddvodnéni chybi)

e  Chybi stanoveni roli jednotlivych €lent tymu.

e Harmonogram neobsahuje predpoklddané vystupy.

® Rozpor ve financovani ~ harmonogram vs. rozpis rozpottu (radarovy senzor)

D) CELKOVA CENA NABIDKY




SDRUZENI

A) ODBORNA UROVEN NABIDKY

3 body

Odbornd drovefi nabidky je pouze uspokojivd. Nejsou jednoznacné definovany pojmy a
dostate¢né popsdany jednotlivé ¢asti (moduly) FeSeni.

Nabidka obsahuje Fe$eni, ktera nejsou v souladu se zadanim. Napf. vyuZiti zasahujiciho
dronu s vysttelovaci siti k eliminaci UAV, pfip. uZiti roje UAV k eliminaci, eliminaci
elektromagnetickym pulsem nebo laserem. Posledni uvedené metody nutné vedou

k nefizenému padu UAV a znamenaji tedy moZznost ohroZeni Zivota a zdravi osob, pripadné
moznost vzniku vétsi skody na majetku.

Omezeni fedeni pouze na UAV v kategorii do 20 kg (omezeni nezdlivodnéno)

Zmifiovany navrh systému identifikace certifikovanych UAV, ktery zdroveri umozni prevzeti
¥izeni na zakladé pokynu s vy33i prioritou, musi byt nejprve zdvazné pfijat na mezinarodni
drovni (Mezinarodni telekomunikaéni unie ITU) a vnucen vyrobclim. CoZ pfedpoklada dlouhy
proces s nejistym vysledkem. Navrhovany systém nefesi necertifikované UAV.

Rozporuplnost nabidky, pramenici mozna z nedostate¢ného popisu a nevhodné
strukturovaného textu nabidky. V &asti 4. POPIS REALIZACE PREDMETU VEREINE ZAKAZKY,
odst. 4.1. Navrh pouzivanych metod, technologii a postupd, zvolené metodologie je
zmifiovan navrh systému identifikace UAV s pouzitim pro certifikovana zafizeni. Tento systém
predpokladd pouziti zasahujiciho UAV, ktery by mél umoznit jak komunikaci s narusitelskym
UAV, tak i vynuceni bezpeéného pFistdni nebo opusténi prostoru na zakladé povell s vy3si
prioritou a v pfipadé nedsp&sné komunikace s narusitelskym UAV by mél umoznit jeho
eliminaci za pomoci vystfelovaci sité.  Jiné metody v této ¢asti zmifiovany nejsou.

V odst. 4.3. Specifikace vysledkii a zplsob jejich dosazeni je uvedeno, Ze projekt byl,

7z dGvodu své rozsahlosti, rozdélen na pracovni bali¢ky (Work Packages). V popisu Work
Package 3 — Neutralizace UAV jsou pak uvedeny subtasky : eliminace pfevzetim kontroly,
eliminace na zakladé rueni komunikace mezi UAV a pozemni stanici, eliminace na zakladé
podvrZeni pozi¢nich dat GPS/Glonas/Galileo, eliminace s vyuzitim elektromagnetického
pulzu/laseru, eliminace s vyuZitim mechanickych destruktivnich a nedestruktivnich metod.
Avgak ani v jednom Work Package jiz neni zminka o zasahujicim dronu, zachytu
narugitelského dronu do sité atd. Zde je pak zminéno jen poufZiti fizeného roje UAV
provadéjiciho zasah. Chybi viak jakékoli blizi vysvétleni !

B) ZVOLENE METODY, TECHNIKY A POSTUPY RESENI

7 bodt

Dil¢i nejasnosti nebo nedostatky.



o Nabidka obsahuje Fe$eni, ktera nejsou v souladu se zadanim.
' (vyuZiti zasahujiciho dronu s vystielovaci siti k eliminaci UAV, pfip. uZiti roje UAV k eliminaci,
eliminaci elektromagnetickym pulsem nebo laserem)
e Vyuziti dronu k eliminaci se jevi jako problematické i z hlediska poZzadované minimalni doby

na provedeni zasahu.

C) ODUVODNENI POLOZEK ROZPOCTU A OPRAVNENOST NAKLADU
4 body

o Nedostateéné odGvodnéni polozek rozpoctu (odlvodnéni chybi)

e Chybi stanoveni roli jednotlivych ¢lenl tymu.

e Harmonogram neobsahuje predpokladané vystupy.

e Vyvoj ne n&kolika pracovistich bude znamenat pravdépodobné vy3si ndklady na pofizeni
majetku (napf. nakup vétsiho poctu dronli na vyvoj atd.)

o Pomérné velky pocet ¢lenl tymu ve srovnani s konkurenénimi nabidkami = vy$§i mzdové
naklady na Gkor nakupl techniky. :

D) CELKOVA CENA NABIDKY

svvr

e Nejnizsi



BODOVE HODNOCENI

nabidka pot. €. 1 nabidka pof. €. 2 nabidka pof. €. 3
Sdruzeni 4 uchazeci
1) Vysoka skola bariska

RETIA, a.s. URC Systems, spol. s r.o. 2) VUT Brno
3) VUT Praha
4)B PLUS TV a.s.

a) odbornd droven nabidky (zejména z
hlediska trovné pochopeni problematiky,
kvality, komplexnosti, hloubky a detailnosti 20% 7 1,40 10 2,00 3 0,60
rozpracovdni nabizeného reseni, resp.

kvality zpracovdni navrhovanych vystupii)

i ie, iky, Ci ,
b) N<&m=w Hsmmc&&cm_m techniky, metody Ci 20% 10 2,00 10 2,00 7 1,40
postupy reseni
: Sni polos .
¢} o&:iwnam:. wo on» rozpoctu a 20% 4 0,80 . 10 2,00 4 0,80
oprdvnénost nakladi
54298 100 K¢ 56 900 000 K¢ 48 748 000 K&

d) celkovd cena nabidky 40% 3,59 3,43 4,00

8,98 8,57 10,00




